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Ubung BEWEGUNGSTECHNIK Blatt 3

Beschleunigungen — Polkurven

5. Aufgabe

Gegeben ist das Raderkurbelgetriebe aus Ubungsaufgabe 3. Zeichen Sie auf demselben
Blatt (Zeichnungsvorlage) weiter, berlcksichtigen Sie dabei die folgenden zusatzlichen
Vorgaben:

_ M
£ag =052 M, = — Q"(10,5:18)
Gesucht: Beschleunigung der Punkte A, B, C und D.

3. Aufgabe

Gegeben ist ein Raderkurbelgetriebe mit einem im Gestell festen Zahnrad d. Auf ihm rollt
das Planetenrad b, das im Endpunkt B des Gliedes c gelagert ist, ab. Die Antriebskurbel a
ist in Ao mit dem Gestell und in A mit der Koppel e verbunden.

Gegeben:

ra =rp, =0,025m

BoAo = 0,035 m; CA =0,035m

A, B und C liegen auf einer Geraden.
D liegt auf dem Planetenrad b.

Wad = -1 S_1

M, :100%; M, =Mz .

o,

A4 quer: Bo(7; 4), O’(2; 18)

Gesucht:

Geschwindigkeit der Punkte A, B, C und D.



